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LBG-50

Lekki chwytak
do workow

LBG-50 to wielofunkcyjne
narzedzie do chwytania,
ktore z tatwoscig podnosi
worki | torby o wadze do
50 kag.

Przenoszenie workéw zwykle stanowi
wyzwanie, poniewaz sg one ciezkie i elastyczne,
a jednoczesnie majg powierzchnie wrazliwg na
przebicie. Rozwigzaniem jest LBG-50, lekki
chwytak do workéw, ktéry bezpiecznie
obstuguje worki o wadze do 50 kg. Arkusze
slizgowe sg obstugiwane réwnie tatwo po
dodatkowym wyposazeniu chwytaka

w elementy podcisnieniowe. LBG-50 jest
wstepnie zaprogramowany i dlatego jest tatwy
w instalacji, precyzyjnej regulacji i konserwacji.

Broszura LBG-50 Strona 2/8
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Cechy

LBG-50 jest wyposazony w duzg ilos¢
inteligentnych funkcji opartych na naszych
wieloletnich badaniach i najnowoczesniejszej
technologii. Jest w petni regulowany, co

gwarantuje adaptacyjne dopasowanie pod kazdym
katem. Pozwala to zaoszczedzi¢ worki i zapobiega

niepozgdanemu ruchowi przedmiotu, co z kolei
maksymalizuje predkos¢ cyklu. LBG-50 moze
skutecznie przenosi¢ wiotkie przedmioty

o praktycznie dowolnych wymiarach i miekkim
materiale ostonowym:

e Torby i worki z papieru, tworzywa sztucznego,
wiokniny i tkaniny.

e Wymiary do 495 x 650 x 215 mm, o masie
<50 kg.

£

Regulowane
rozmieszczenie
palcéw umozliwia
tatwe dopasowanie
do dowolnego
przenosnika rolkowego

O

Wstepnie
zaprojektowana
konstrukcja pozwala
zaoszczedzi¢ cenne
godziny pracy

S 12

Mozliwos¢ Lekka konstrukcja
dodatkowego narzedzia z aluminium
wyposazenia maksymalizuje udzwig
w elementy robota

podcisnieniowe do
obstugi arkuszy
slizgowych

Broszura

(©)

Whbudowany czujnik
obecnosci worka
sygnalizuje, ze torebka
jest gotowa do
podniesienia

LBG-50

Interfejs robota

Kolektor we/wy

Aluminiowe palce
z konstrukcja
zabezpieczajgca
przed przebiciem

Strona 4/8



Regulowana
szerokosé

tatwa regulacja chwytu
w celu dopasowania do
workoéw o szerokosci
295-495 mm.

©,

Wyréwnane szczeki

Ezektor i czujnik
podcisnienia COAX®

Jednoczesne otwieranie

i zamykanie, zapewniajgce
niezawodne chwytanie,
podnoszenie i zwalnianie.

®

Regulowany rozstaw
palcow

LBG-50 jest dostarczany ze
wstepnie skonfigurowanym
rozstawem palcéw, dzigki
czemu mozna go idealnie
dostosowac do przenosnika
rolkowego. Precyzyjne
dostrajanie lub zmiany moga
by¢ dokonywane w tzw. ,in
situ”.

Dodatkowe narzedzie do obstugi
arkuszy slizgowych sktada sie

z czterech lekkich jednostek
umieszczonych w naroznikach
chwytaka. Gtéwne czesci kazdej
jednostki to:

®¥ Lekki cylinder z ttokiem

napedzanym pneumatycznie,
umozliwiajgcy pionowy ruch
przyssawki.

Przyssawka Duraflex®
zoptymalizowana pod katem
bezpiecznej obstugi arkuszy
slizgowych.

Aktywna, gorna

ptyta zaciskowa
Bezpieczny uchwyt pionowy
podczas ruchu robota
utatwia maksymalizacje
predkosci cyklu.
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Dane techniczne

Specyfikacje

Dane chwytaka

Materiat Aluminium, stal nierdzewna
Masa ~24-33 kg

Dtugosé 612-712 mm

Szerokos¢ 384-766 mm

Wysokosé 510 mm

Kolektor we/wy

Ethernet/IP

PROFINET

Discrete /O

Broszura

Dane worka

Maks. dtugos¢

Szerokosé

Wysokos¢

Maks. masa

650 mm

295-495 mm

15-215 mm

50 kg

Dane systemowe arkusza slizgowego

Przyssawki

Ezektor
prézniowy

LBG-50

Vacuplus MIDI Si32-2

- e e - —— -0
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Kod w konfiguratorze

Dtugosé palcow”
Kod Opcje

600 600 mm
700 700 mm

Rozstaw palcow”

Kod Opcje

31 3"

351 31/2"
75M 75 mm
90M 90 mm

Interfejs montazowy

robota

Kod Opcje

ISO 9401-1-80-6-M8
ISO 9401-1-100-6-M8

ISO 9401-1-125-6-M10

<X O W >

Puste

Rozstaw palcéw

Wstepnie ustawiona odlegtosc
miedzy srodkami palcow. Jesli
uzywane sg inne odstepy

w przypadku rolek przenosnika

palce mozna odpowiednio
wyregulowac.

Opcja arkusza slizgowego”

Kod Opcje

SS Z opcja arkusza
dlizgowego
X Brak

Suw zacisku worka
Zacisk worka utatwia
zamocowanie torebki na
palcach, aby zapewni¢
najlepszy mozliwy chwyt.

Kod

100

125

150

Suw zacisku worka”

Opcje Wysokos¢ worka
100 mm 115-215 mm

125 mm 65-190 mm

150 mm 15-165 mm

Kolektor we/wy*

Kod Opcje

PL Okablowanie
szeregowe EtherNet/IP

PR Okablowanie
szeregowe PROFINET

DIO Discrete 1/O

X Brak

Kod Opcje
N NPN
P PNP

Opcja do arkuszy slizgowych

Umozliwia obstuge

arkuszy slizgowych w celu
paletyzacji. Zawiera generator
podcisnienia z technologig
COAX® i przyssawki Duraflex®.

Jezyk instrukcji

Kolektor we/wy
Standardowymi opcjami sa
bloki kolektorow Ethernet,
Profinet lub Discrete 1/O
firmy SMC. Alternatywnie
rozwigzanie mozna zamowic
bez kolektordéw i zastosowac
we/wy od innych dostawcdw.
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Evolving around the world

piab

EUROPE AMERICAS ASIA
France Sweden Brazil China
Lagny sur Marne Sao Paulo Shanghai

+33 (0)16-430 82 67
info-france@piab.com

Etampes (Joulin)
+33(0)1 699216 16

Germany

Butzbach
+49 (0)6033 7960 0
info-germany@piab.com

Italy

Torino

+39 (0)11-226 36 66
info-italy@piab.com

Montegrotto (Kenos)
+39 (0)49 8741384
info-italy@piab.com

Poland

Gdansk
+48 58 785 08 50
info-poland@piab.com

Spain
Barcelona

+34 (0)93-633 38 76
info-es@piab.com

+46 544 409 00
se-sales@piab.com

Helsingborg
+46 042-400 45 80
se-sales@piab.com

Karlstad
+46 054 55 80 90
se-sales@piab.com

Mullsjo
+46 392 497 85
sales@avac.se

United Kingdom

Loughborough
+44 (0)15-098 570 10
info-uk@piab.com

+55 (0)11-449 290 50
info-brasil@piab.com

Canada

Toronto (ON)

Lifting Automation
+1 (0)905-881 16 33
eh.ca.info@piab.com

Hingham (MA, US)
+1 800 321 7422
info-usa@piab.com

Mexico

Hingham MA (US)
+1781 337 7309
info-mxca@piab.com

UISTAN

Hingham (MA)

+1 800 321 7422
info-usa@piab.com

Xenia (OH)

Robotic Gripping
+1 888 727 3628
info-usa@piab.com

+86 40 0897 8668
info-china@piab.com

India

Pune
+91 8939 15 11 69
info-india@piab.com

NETET]

Tokyo
+81 3 6662 8118
info-japan@piab.com

Singapore

Singapore
+65 6455 7006
info-singapore@piab.com
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